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Dedekhf Multimetre

DMCM KULLANMA KLAVUZU

1. GIRIS
Gliniimiizde isletmeler iiretim ihtiyaglarini mevcut makine ve techizatlarini kullanarak
karsilamak durumunda kalirken, bir yandan da diger giderlerini azaltma ¢abasi
gostermektedirler. Giderler arasinda en yaygin ve maliyetli olani ise plansiz olan durus
zorunluluklarindan kaynaklanan giderler ve bakim giderleridir. Bu giderlerin asgariye
indirgenmesi veya Oniine gecilebilmesi ancak bu arizalarin, ariza olusmadan yani daha
baslandig1 andan itibaren 6ngoriilebilmesi ile miimkiindiir.

PM-DMCM mikro islemci kontrollli, baglh oldugu sistemin frekansini, sistemin 3
fazinin akim ve gerilim bilgisini 6lgmek, sistemden aldig1 veriler yardimi ile sistemin
gelecekte olabilecek arizalar hakkinda (Arizalar meydana gelmeden daha basladigi anda)
kullanicty1 uyarmak, sistemi istenmeyen ani arizalardan arindirmak {izere tasarlanmustir.
Cihaz bunu Model Bazli Hata Tespiti yontemi ile basarmaktadir. Cihaz bu &zellikleri
sayesinde kullaniciya sisteminin takibi konusunda biiyiik kolaylik saglamakla beraber
sisteminin glivenirliligini en yiliksek diizeye c¢ikarmakta, olugmaya yiiz tutmus olan
arizalarin Onceden tespiti sayesinde plansiz duruslar1 planli hale getirerek {iretimi
arttirmakta ve bakim onarim maliyetlerini diisiirmekte, ariza kok nedenlerinin bulunup
giderilmesiyle makine ve techizatin Omriinlin uzamasini ve tesis degerinin artmasini,
bakim maliyetlerinin diismesini saglamaktadir.

Cihaz sadece akim ve gerilim bilgilerini kullanarak motorda ve motorun siirdiigii
sistemlerde elektriksel ve mekanik arizalar1 6nceden gorebilme yetenegine sahiptir.
Cihazin tespit edebildigi mekanik ve elektriksel arizalardan bazilar1 asagidaki gibi
siralanabilir:

a- Rulman Arizalar1

b- Milde Eksen Kaciklig1

c- Balanssizlik Problemleri

d- Rotor Arizalar

e- Stator Arizalar (Izolasyon problemleri)
f- Gii¢ Dengesizligi

g- Kalplin (Saft) Arizalar

h- Mil problemleri

i- Pompa, kompresor, digli kutusu, fan, konveyor vs tarafinda olusabilecek
mekanik problemler

j- S1zint1 ve kagaklar

k- Filtre tikanikliklar
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Cihaz aym1 zamanda dlgiilen en yiiksek ve en diisiik akim degerleringI hafizasinda
tutabilmekte ve kullanici istedigi takdirde bu degerleri ekrandan okuyabilmektedir. RS-
MCM disikk ve yiikksek gerilim limitlerinin, diisiik ve yiiksek akim limitlerinin
ayarlanmasina ve kontak ¢ikisi tiretmeden onceki bekleme zamaninin ayarlanmasina imkan
verir. R5-MCM, akim ve gerilim hatalari i¢in kontak ¢ikis1 tiretmektedir.

2.DIJITAL DEDEKTIF MULTIMETRENIN KULLANIMI

Tim baglantilar semaya Sekil 2’deki gibi olmalidir. Baglanti islemi gerceklestirildikten
sonra cihazin bagl oldugu sistemin belirli 6zelliklerini 6grenmesi ve bagli oldugu sistem
hakkinda yeterli veriye sahip olmasi gerekmektedir. Bu nedenle cihaz ilk
enerjilendirildiginde okudugu o6l¢iim degerlerini ekranda gdsterirken bir taraftan da
O6grenme modunda bagli oldugu sistem hakkinda veri toplamaktadir. Bu nedenle cihaz her
enerjilendirildiginde belleginde bagl oldugu sistem ile ilgili yeterli veri olup olmadigim
kontrol eder, eger cihaz yeterli veriye sahip ise 6grenme asamasini geger. Cihazin hangi
asamada oldugunu 7. meniiden izleyebilirsiniz. Cihaz ilk enerjilendirildiginde ekranda
akim bilgisini gosterecektir. Dogru akim okumasi yapilabilmesi i¢in akim trafosunun
doniistiirme orani dogru girilmis olmalidir. Bu ayarlamalar yapildiktan sonra cihaz dogru
degerleri gosterecektir.

Cihazin arka panelindeki baglanti noktalar1 birebir olarak Sekil 1°de gosterilmektedir.
Bu sekilde L1, L2, L3 noktalar1 3 faz gerilimlerin baglantisini, L noktas1 besleme fazinin
baglantisin1 ve N noktasi nétr baglantisin1 gostermektedir. Ana akim trafolarinin ¢ikislar
I — Liz, In; — Ino, 131 — I3 noktalarina baglanmalidir. NC, C, NO noktalar1 ise role ¢ikis
uclarini géstermektedir. Detayli Baglant1 Semasi igin Sekil 2’ye bakiniz.

® ®® @&

L1 L2 10 122 g Is2

Serial Number |
Power Supply

150 -265 VAC
45 - 70 He

Type [Lvime [0

Sekil —1. Dedektif Multimetrenin Arka Panel Goriintiisii
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2.1. Akim trafosunun déniigtiirme oraninin ayarlanmasi

SET butonuna basiniz, cihaz ekraninin en alt kisminda “Ctr” ve “SEt” yazilari sira ile
goriinecektir. Set butonuna tekrar basimiz. Ekranin en altindaki display akim trafosu
dontistiirme oranin1 (CTR) gosterecektir (Bu deger liretim esnasinda 5 olarak ayarlanir).
“UP” ve “DOWN?” tuslarina basarak bu degeri akim trafonuzun doniistiirme oranina
ayarlayabilirsiniz. Tekrar “SET” tusuna bastiginizda bu deger cihaza kaydedilecektir.
Cihaz akim degerlerini okuma iglemini bu doniistiirme oranini baz alarak yapacaktir. “UP”
tusuna en alt displayde “ESC” yazisi goriinene kadar basiniz., Daha sonra “SET” tusuna
basiniz. Cihaz tekrar en son 6l¢iim yaptig1 ekrana geri dénecektir. Ornegin kullanilan trafo
100/5A ‘lik bir trafo ise girilmesi gereken deger maksimum giris akim degeridir; yani 100
olmalidir.

2.2.Yiiksek gerilim seviyesinin ayarlanmasi

Normal ¢alisma esnasinda “SET” tusuna basiniz. “Uul” “SEt” yazilar1 goriinene kadar
“UP” tusuna basiniz. Daha sonra “SET” tusuna tekrar bastiginizda en alttaki displayde
yiiksek gerilim sinir degeri goriinecektir. Istenilen deger ayarlandiktan sonra “SET” tusuna
basilir ve bu deger kaydedilir. “UP” tusuna en alt displayde “ESC” yazis1 goriinene kadar
basiniz. Daha sonra “SET” tusuna basiniz. Cihaz tekrar en son 6l¢iim yaptig1 ekrana geri
donecektir.

2.3.Diiglik gerilim seviyesinin ayarlanmasi

Normal ¢alisma esnasinda “SET” tusuna basiniz. “UdL” “SEt” yazilar1 gériinene kadar
“UP” tusuna basimiz.Daha sonra “SET” tusuna bastiginizda en alttaki displayde diisiik
gerilim sinir degeri goriinecektir. Istenilen deger ayarlandiktan sonra “SET” tusuna basilir
ve bu deger kaydedilir. “UP” tusuna en alt displayde “ESC” yazis1 goriinene kadar
basiniz., Daha sonra “SET” tusuna basiniz. Cihaz tekrar en son dl¢lim yaptigi ekrana geri
donecektir.

2.4.Yiiksek akim seviyesinin ayarlanmasi

Normal c¢aligsma esnasinda “SET” tusuna basiniz. “IuL” “SEt” yazilar1 goriinene kadar
“UP” tusuna basimiz.Daha sonra “SET” tusuna bastifinizda en alttaki displayde yliksek
akim simir degeri goriinecektir. Istenilen deger ayarlandiktan sonra “SET” tusuna basilir ve
bu deger kaydedilir. “UP” tusuna en alt displayde “ESC” yazis1 goriinene kadar basiniz.
Daha sonra “SET” tusuna basmiz. Cihaz tekrar en son Ol¢lim yaptig1 ekrana geri
donecektir.

2.5.Diiglik akim seviyesinin ayarlanmasi

Normal ¢aligma esnasinda “SET” tusuna basiniz. “IdL” “SEt” yazilar1 goriinene kadar
“UP” tusuna basiiz.Daha sonra “SET” tusuna bastiginizda en alttaki displayde diisiik
akim sinir degeri goriinecektir. Istenilen deger ayarlandiktan sonra “SET” tusuna basilir ve
bu deger kaydedilir. “UP” tusuna en alt displayde “ESC” yazis1 goriinene kadar basiniz.
Daha sonra “SET” tusuna basimiz. Cihaz tekrar en son Ol¢iim yaptig1 ekrana geri
donecektir.
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2.6.Bekleme zamaninin ayarlanmasi

Normal ¢alisma esnasinda “SET” tusuna basiniz. “dEt” “SEt” yazilar1 goriinene kadar
“UP” tusuna basmiz. Daha sonra “SET” tusuna bastifinizda en alttaki displayde akim ve
gerilim icin kontak ¢ikismin gecikme zamam degeri goriinecektir. Istenilen deger
ayarlandiktan sonra “SET” tusuna basilir ve bu deger kaydedilir. “UP” tusuna en alt
displayde “ESC” yazis1 goriinene kadar basiniz., Daha sonra “SET” tusuna basiniz. Cihaz
tekrar en son Ol¢iim yaptig1 ekrana geri donecektir. Akim veya gerilimde bir hata meydana
geldiginde role ¢ikisi vermeden 6nce bu gecikme degeri aktif olacaktir.

2.7. Reset veya Giincelleme Komutlarinin Uygulanmasi

Normal c¢aligma esnasinda “SET” tusuna basimiz. “rSP”, “uPP” ve “SEt” yazilari
goriinene kadar “UP” tusuna basiniz. Daha sonra “SET” tusuna bastigimmizda ilk olarak
reset komutunun sol kdsesinde bulunan “k” ledi yanacak ve reset i¢in ayarlama modunda
oldugunuzu gosterecektir, “UP” tusu ile reseti aktif ““rSA” veya reseti pasif “rSP” konuma
alabilir ve cihaza reset komutu gonderebilirsiniz. Tekrar “SET” tusuna bastiginizda reset
aktif veya pasif olarak atanmig olacak ve ikinci olarak giincelle (update) komutunun sol
kosesinde bulunan “k” ledi yanacak ve giincelleme icin ayarlama modunda oldugunuzu
gosterecektir, “UP” tusu ile giincellemeyi aktif “uPA” veya pasif “uPP” konuma alabilir ve
cihaza giincelleme komutu gonderebilirsiniz, Cihaza giincelleme komutunu
gonderebilmeniz i¢in cihaz “St4” adiminda olmasi gerekmektedir. Komutlar isleme
konulduktan sonra tekrar pasif konumlarma gegecektir. Gerekli ayarlama islemlerini
yaptiktan sonra “UP” tusuna en alt displayde “ESC” yazisi goriinene kadar basiniz., Daha
sonra “SET” tusuna basiniz. Cihaz tekrar en son 6l¢iim yaptig1 ekrana geri donecektir.

Reset komutu; cihazin kullanildigi isletmede koklii bir degisiklik yapildiginda
gerceklestirilmesi gereken bir komuttur. Reset komutu kullanildiginda cihaz isletme
hakkinda edindigi biitiin bilgilerini sifirlayarak 6grenme moduna gececek ve isletme
hakkinda gerekli bilgileri sifirdan 6grenmeye baslayacak “St1” modundan baglayarak
“St4”e kadar olan ¢alisma modlar isleyerek bilgi toplama islemini gerceklestirecektir. .

Update komutu cihazi bagli bulundugu sistemde yapilan bir takim degisikliklerin
cihaza tanitilabilinmesi igin gergeklestirilen kisa 0grenme programidir. Update komutu
calistirildiginda cihaz “St5” moduna gecerek sistemde yapilan degisiklikler hakkindaki
bilgileri toplayacak ve tekrar “St4” moduna gecerek ¢alismasina devam edecektir.

3. AKIM DEGERLERININ GOSTERIMI

Normal c¢aligma esnasinda ilk sayfada iic faza ait akim degerleri ayr1 ayr
gosterilmektedir. Cihaz akim degerlerini 10.000 Amper’e kadar gosterebilmektedir.
Fazlardan okunan akim degerleri 1000 Amper’i gectigi anda rakamdan sonra nokta ile
gosterilmekte ve x1000 anlamina gelen “k” ledi yanmaktadir. 5 Amper’e kadar direkt
olarak baglanmakta, 5 Amper’den sonra akim trafosu ile kullanilmaktadir. Ekranda akim
degerlerinin gosterildigi cithazin st kisminda bulunan “I(A)” ledi yardimiyla
anlagilmaktadir.
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4. FAZ-NOTR GERILIM DEGERLERININ
GOSTERIMI

Akim degerlerinin gosterimi esnasinda “UP” tusuna basildiginda cihaz ekraninda
terminallerine baglanan fazlarin faz — n6tr gerilimleri sira ile gosterilmektedir. Cihaz faz —
notr gerilimlerini 0 — 280 volt arasinda Slgebilmektedir. Ekranda faz — nétr arasi gerilim
degerlerinin gosterildigi cihazin st kisminda bulunan “Vin(V)” ledi yardimiyla
anlasilmaktadir

5. FAZ-FAZ GERILIM DEGERININ GOSTERIMi

Faz-Notr aras1 gerilim degerlerinin gosterimi esnasinda “UP” tusuna basildiginda cihaz
ekraninda terminallerine baglanan fazlarin Faz—Faz gerilimleri sira ile gosterilmektedir.
Cihaz Faz—Notr gerilimlerini 0 — 500 volt arasinda dlgebilmektedir. Ekranda faz — faz
aras1 gerilim degerlerinin gosterildigi cihazin st kisminda bulunan “Vi (V) ledi
yardimiyla anlagilmaktadir

6. FREKANS DEGERININ GOSTERIMi

Faz-Faz aras1 gerilim degerlerinin gdsterimi esnasinda “UP” tusuna basildiginda cihaz
ekraninda R terminaline baglanan fazin frekans degeri ekranda gosterilir. Cihaz fazin
frekans degerini 45 — 70 Hz arasinda Ol¢ebilmektedir. Ekranda frekans degerinin
gosterildigi cihazin iist kisminda bulunan “FRQ(Hz)” ledi yardimiyla anlasilmaktadir

7. CIHAZ KONUM GOSTERIMi

Cihazin konumu (modlar1) hakkinda kullaniciya bilgi veren bir meniidiir. Toplam 5
adimdan olusmaktadir. Bu adimlarin her biri cihazin sistem hakkinda bilgi toplamasi, bilgi
giincellemesi gibi adimlari simgelemektedir. Ekranda gosterilen simgelerin anlamlari
asagida belirtilmistir.

a- “Stl1” Kontrol Modu (Check Mod): Cihazin ilk kullaniminda veya RESET
komutu uygulandiktan sonra cihaz baglantisinin ve kullanildig1 uygulamanin dogrulugunu
kontrol ettigi asamadir.

b- “St2” Ogrenme Modu (Learn Mod): Cihaz bagl oldugu sistem hakkinda veri
toplamaya ve sistemi 6grenmeye baslar. Bu uygulama belli bir sayida tekrar eden sinyal
Olclimii ve On analizi dongiisiinden olugsmaktadir. Bu asama tamamlandiktan sonra elde
edilen analiz sonuglar tiimiiyle birlikte islenerek bagli oldugu sistemin tipik davranislarini
yansitan bir veritabani olusturulur. Bu asamada sistemin her zamanki ¢alisma sartlarinda
olmasi ¢cok onemlidir.

c- “St3” Gelistirme Modu (Improve Mod): Ogrenme Modu bittikten sonra cihaz
kendiliginden sistemin Ozellikleri ile ilgili modelini gelistirmeye c¢alisacaktir. Cihaz
topladigi verileri degerlendirir ve sistem hakkinda karar verebilmesi i¢in kullanilabilir hale
getirir. Bu uygulama ile Ogrenme Modu arasindaki en belirgin fark Gelistirme Modu’nda
sistemin durumunun degerlendiriliyor olmasidir.
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d- “St4” Izleme Modu (Monitor Mod): Cihaz Gelistrime Modu tamamlandiktan
sonra otomatik olarak bu moda gecer. Cihaz gerekli verileri toplamis, degerlendirmis ve
gerekli kriterlerini belirlemistir. Bu adimda cihaz sistemi izlemektedir ve sistemi aldigi
verirlerle bir takim testlere tabi tutmaktadir. Bu testler alinan akim ve gerilim bilgileri ile
yapilmakta olup sistemin ¢alismasina bir etkisi yoktur.

e- “St5” Giincelleme Modu (Update Mod): Sistem {iizerinde yapilan degisikligin
cithaza tekrar tanitilmasi esnasinda cihaz bu adima atlar. Her bakimdan sonra mutlaka
yapilmasi cihazin daha kararli calismasina olanak saglayacaktir. Bu adimin bitiminde
tekrar “St4” moduna donerek sistemi izlemeye devam eder. Cihazin “St5” adimina
gecirilebilmesi i¢in giincelle komutunun gonderilmis olmasi gerekmektedir.

8. ARIZALARA GORE KONTAK KONUMLARI

Cihaz ilk enerjilendirildiginde eger biitiin fazlarin akim ve gerilim degerleri, ayarlanan
limit degerler arasinda ise ve MCMSoC uyarilarindan biri aktif konumda degil ise koruma
rolesi (NC,C,NO) enerjisiz konumda olacaktir.

Arniza Erken Uyar1 Korumasi: Dedektif Multimetre ariza erken uyari ledlerinin biri aktif
oldugunda role ¢ikisini aktif edecektir.

Gerilim Korumasi: Eger fazlardan birinin gerilim degeri ayarlayan diisiik gerilim sinirinin
altina diiser veya ayarlanan yiiksek gerilim smirinin {istline ¢ikar ise , ayarlanan gecikme
zamaninin sonunda réle enerjilenir ve kontaklari konum degistirir.

Akim Korumasi: Calisma esnasinda dlgiilen hat akimlarindan biri ayarlanan yiiksek akim
sinirinin istline ¢ikar veya ayarlanan disiik gerilim sinirinin altina diiser ise ayarlanan
gecikme sonunda koruma rolesi enerjilenir ve kontaklar1 konum degistirir.

Sekil 1'de gosterdigi gibi NC, C, NO noktalar1 akim, gerilim hatalar1 ve MCM uyarilari
icin kullanilacak olan role kontaklarini gostermektedir. Alarm ledi cihazin réle ¢ikisi igin
kullanilacak olan role kontaklarim1 gostermektedir. Alarm ledi devamli yanik oldugu
durumda akim veya gerilim korumalarindan secili olaninin aktif durumda oldugunu
gosterir. Ariza ledinin blink (yanip sonme) durumu ise MCM ariza tiplerinden birinin
olustugu anlamina gelmektedir.

Role Cikisinin Programlanmasi

Normal ¢alisma esnasinda ENTER butonuna basiniz. Ust displayde “rLy” ve alt displayde
"SEt" yazilar1 goriinene kadar UP butonuna basmniz. Daha sonra ENTER butonuna
bastiginizda orta displayin sol kosesinde bulunan K1 ledi yanacak ve rdle ¢ikisi igin
ayarlama modunda oldugumuzu gosterecektir. UP veya DOWN butonunu kullanarak role
cikis1 asagida belirtilen 6zelliklere atanabilir. Bu 6zeliklerin her birini aktif veya pasif
yapabilirsiniz.

"Cur" secenegi ekranda iken ENTER butonuna bastigimizda ekranda "PAS" veya "Act"
yazis1 goriilecektir. "PAS" role c¢ikisinin akim hatalarindan etkilenmeyecegini ve
olmayacagini, "Act" secenegi role ¢ikisinin akim hatalarini goz 6niinde bulunduracagini ve
akim hatalarinda aktif olacagini belirtir. Gerekli secenegi UP veya DOWN butonu ile

T el



motor chmﬁmﬂ monitor

sectikten sonra ENTER butonuna basarak onaylamaniz gerekmektedir. Bu ozellik role
cikisini akim hatalarinda aktif konuna getirecek. Diisiik akim veya yiiksek akim
hatalarindan biri olustugunda rdle enerjilenerek kontaklar1 konum degistirecektir.

"dEd" role ¢ikis1 dedektif multimetrenin sistem uyarilar ile ilgili hatalara aktif konuma
gececektir. Bu segenegin secilip ENTER tusuna basildiginda menii kullanicidan role
cikisinin hangi sistem arizasinda aktif olmasi gerektigini konusunda se¢im yapmasini
bekleyecektir. Istenen &zellik Up veya DOWN butonu ile segildikten sonra ENTER
butonuna bastigimizda ekranda o 6zellik i¢in "PAS" veya "Act" yazis1 goriinecektir."PAS"
role cikisinin segilen 6zellik i¢in aktif olmayacagini, "Act" secenegide role c¢ikisinin
secilen Ozellik i¢in aktif olacagini belirtir.

"Lod" sistemde asir1 yiiklenme ile ilgili arizalarda réle ¢ikisi aktif konuma gececektir.

"Lin" sistemde meydana gelen elektriksel degisimlerde role ¢ikisi aktif konuma gegecektir.
"Enl" ariza baslangic1t meydana geldiginde réle ¢ikisi aktif konuma gececektir.

"En2" ariza ilerlemesi durumunda ve sistemi durdur uyarisi verildiginde c¢ikig1 aktif
konuma gegecektir.

Gerekli ayarlama islemleri yapildiktan sonra ENTER butonuna basiniz ve degisikligi
kaydediniz ve orta displayde ESC yazip goriindiigiinde ENTER butonuna basarak réle ayar
meniisiinden ¢ikabilirsiniz. Ana ayar meniisiinden ¢ikmak i¢in en alt displayde ESC yazisi
goriinene kadar UP butonuna basiniz. Daha sonra ENTER butonuna basiniz. Cihaz tekrar
en son Ol¢lim yaptig1 ekrana geri donecektir.

9. CIHAZ ARIZA DURUMU GOSTERIMI

Cihazin sag kosesinde bulunan ledler yardimi ile sistemin ariza durum takibi gercek
zamanli olarak yapilabilmektedir.
Cihaz lizerinde bulunan ariza ledleri su anlamlara gelmektedir.

a- Eger ariza durum ledlerinden higbiri yanmiyorsa bu cihazin heniiz yeterince veri
toplayamadigi anlamina gelmektedir.

b- “Normal” Ledi yandiginda (YESIL) o an icin izlenen sistemin ¢alismasinda bir
aksaklik veya algilanan bir ariza olmadigini ve izlenen sistemin elde edilen degerlerle
olusturulan referans model ile ortiistiigiinii bildirmektedir.

c- “Sebekeyi Izle” Ledi yandiginda (SARI) cihaz, sistemin elde edilen veriler ile
olusturulan referans modelden biraz farkli davrandigini, sistemde kullanilan sebeke
tizerinde bir degisiklik yapilmasi ihtimalinin oldugunu ve bunun cihaza tanitilmadigin
bildirmektedir.Sebeke ile ilgili olabilecek olagan degisimler veya problemler sebekeyi izle
ikaz1 ile tespit edilebilir. Ornek: Motor klemensindeki gevseklikler, sistemdeki harmonik
degerlerin (THD Toplam harmonik bozulma ve/veya 3.,5.,7.,11.,13. harmonik akimlar)
yiiksek olmasi, motora giden kablolardaki izolasyon bozukluklar1 vb gibi.Uretici firma
olarak bu 151k ikazinda motor kontrol panosunun acilip mevcut elektriksel baglantilarin ve
sebekenin kontrolii 6nerilir.

d- “Yiikii izle” Ledi yandiginda (TURUNCU) cihaz, sistemin ¢aligmasinin referans
model ile arasinda belirgin bir fark oldugunu, bunun sistemde kullanilan yiik tizerinde bir
degisiklik yapilmasi ihtimalinden kaynaklanabilecegini ve bunun cihaza tanitilmadigini
bildirmektedir. Yiik ile ilgili olabilecek proses geregi olagan degisimler veya problemler
yiikii izle ikazi ile tespit edilebilir. Ornek: Filtrelerin tikanmaya baslamasi, pompalarda
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sizdirmazlik elemanlarinin sizdirmaya baslamasi, kompanzasyon sistemindgllgti kondansator
kapasite kayiplar1 yada degisimleri yada prosesten kaynaklanan degisimler(6grenme
modunda goriilmeyen yiik degisimleri) olabilir.

e- “Ariza Bagladi” Ledi yandiginda (BORDO)cihaz, sistemin olusturulan referans
modelden oldukca farkli davrandigini bu durumun sistemde gelisen elektriksel ve/veya
mekanik bir ariza nedeniyle oldugunu daha ariza basladiginda kullaniciya
bildirmektedir.Uretici firma olarak bu 11tk ikazi alindiginda kullanicilara bakimi
planlamasi 6nerilir.

f- “Sistemi Durdur” Ledi yandiginda(KIRMIZI) cihaz, sistemin olusturulan
referans modelden tamamen farkli davrandigini bu durumun sistemde gelisen bir ariza
nedeniyle oldugunu kullaniciya bildirmektedir.Uretici firma olarak bu 151k ikazi
alindiginda bakimin bir an 6nce gergeklestirilmesi onerilir.

g- “Uyar1” Uyari ledi yandiginda iiretici ile irtibata gegmeniz gerekmektedir.
BAGLANTI SEMASI

Sekil —2’de Dedektif Multimetrenin baglanti semasi gosterilmektedir. Sekil —2 (A) 1 -5 A
araliginda akim ¢eken motorlar i¢in baglanti semasin1 gostermektedir. Sekil — 2 (B) de ise
motor akimin 5 A’dan daha fazla oldugu durumlarda akim trafolar1 kullanimi ile birlikte
Dedektif Multimetrenin baglanti semasini gostermektedir.
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Sekil — 2. Baglant1 Semasi
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